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Ogrencilere mekatronik sistemlerin temel prensiplerini, tasarim sureglerini ve uygulama
alanlarini 6gretmektir. Mekatronik sistemler, mekanik, elektronik, kontrol ve yazilim
bilesenlerinin entegrasyonunu iceren kompleks sistemlerdir. Bu ders, dgrencilere bu
bilesenlerin nasil bir araya getirilecegini, birbirleriyle nasil etkilesime girecegini ve bu
sistemlerin nasil optimize edilecedini 6gretir. Ayrica, 6grenciler mekanik tasarim,
elektronik devreler, sensorler, aktuatorler, kontrol sistemleri ve gémult yazilimlar gibi
mekatronik sistemlerin gesitli yonleri hakkinda bilgi sahibi olurlar. Dersin amaci,
o6grencilere mekatronik sistemlerin tasariminda ve uygulamasinda gerekli olan teorik
bilgi ve pratik becerileri kazandirmak, bdylece bu alanda profesyonel diizeyde yetkin
bireyler yetistirmektir.

Dersin Ogrenme
Ciktilari

Degisik sektorlerde kullanilan mekatronik sistemler hakkinda bilgi sahibi olur.
Mekatronik sistemin temelleri hakkinda bilgi sahibi olur.

Basit mekatronik sistemlerin modellemesini yapabilir.

Secilen basit bir mekatronik sisteme ait proje hazirlar.

PwnhE

Dersin icerigi

Degisik sektdrlerde kullanilan mekatronik sistemlerin tanitiimasi, modellenmesi,
mekanik konstriiksiyonunun ve kontrol sisteminin hazirlanmasi.
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Genel Yeterlilikler

Ogrencilere mekatronik sistemlerin temel bilesenleri ve entegrasyon sirecleri hakkinda
derinlemesine bilgi ve uygulama becerileri kazandirmayi hedefler. Bu baglamda,
ogrenciler gesitli sektorlerde kullanilan mekatronik sistemlerin tanitimini yapabilme, bu
sistemlerin matematiksel ve fiziksel modellerini olusturabilme yetkinligine sahip olurlar.
Mekanik konstriksiyon tasarimi, elektronik devre entegrasyonu, sensorler, aktiatorler
ve kontrol sistemlerinin hazirlanmasi konularinda kapsamli bilgi edinirler. Ayrica,
mekatronik sistemlerin tasariminda ve uygulamasinda karsilasilan problemleri ¢c6zme,
sistemleri optimize etme ve bu sistemlerin etkin bir sekilde yénetilmesi konularinda
yiksek diizeyde beceri gelistirirler. Sonug olarak, 6grenciler, mekatronik sistemlerin
pratik uygulamalari ve sektorel ihtiyaclara uygun tasarim stratejileri gelistirme
yetenegdine sahip profesyoneller olarak yetistirilirler.

Kaynaklar

Mekatronik Sistemler, Mekatronik: Sistemler, Kontrol ve Uygulamalar.

Degerlendirme Sistemi

Ders ile ilgili degerlendirme sistemi donem basinda ders izlence formunda belirtilecektir.

Konular Haftalar

1 Mekatronik Sisteme Girig

2 Kavramsal Tasarim

3 Kavramsal Tasarim Uygulamalari

4 Mekatronik Bir Sistem Tasarimin i¢in Algoritma Olusturma
5 Basit Mekanik Sistemlerin Modellenmesi

6 Basit Hidrolik ve Pndmatik Sistemlerin Modellenmesi

7 Mekatronik Sistem Tasariminin Asamalari ve Ornek Uygulama
8 Entegre (Butlnlesik) Sistemin Modellenmesi

9 Entegre (Butlnlesik) Sistemin Modellenmesi

10 Hareket Kontrol Esasli Mekatronik Sistemin incelenmesi
11 Akis Kontrol Esasl Mekatronik Sistemin incelenmesi

12 Sicaklik Kontrol Esasli Mekatronik Sistemler

13 Kuvvet, yik ve agirhk Kontrol Esash Mekatronik Sistemler
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14 Mekatronik Sistem Ornek Uygulamalari

Etkinlik Ad Sayisi x Suresi (Saat) = Toplam Is Yuki

PROGRAM OGRENME CIKTILARI iLE

NEDC ACDENIM CIKTIL ADL L iCKici TARI NCI1
PCO1 | PCO2 | PCO3 | PCO4 | PCO5 | PCO6 | PCO7 | PCO8 | PCO9 | PC10 | PCl11 | PC12
oco1 0 0 0 2 0 0 0 0 0 0 0 0
0C02 0 0 0 2 0 0 0 0 0 0 0 0
0co3 0 0 0 2 0 0 0 0 0 0 0 0
0co4 0 0 0 2 0 0 0 0 0 0 0 0
PC13 | PC14 | PC15
Oco1 0 0 3
OCo2 0 0 3
OCco3 0 0 3
Oco4 0 0 3
OC: Ogrenme Ciktilari PC: Program Ciktilari
Katki Duzeyi 1 Cok Dusuk 2 Dusuk 3 Orta 4 Yiuksek 5 Cok Yuksek

Program Cktlar ve Igili Dersin likisi
MEKATRONK SSTEMLER

PCO1 | PCO2 | PCO3 | PCO4 | PCO5 | PCO6 | PCO7 | PCO8 | PCO9 | PC10 | PC11 | PC12 | PC13
00 | 00 | 00 | 20 | 00 | 00 | 00 | 00 | 00 | 00 | 00 | 00 | 00

PC14 | PC15
00 | 30




